11-20

1. Utiterv (6/29)
Szoveg:
A csalad kirandulast tervez. A kirandulés sikeréhez fontos a pontos tervezés.

Feladat:

Milyen lépésekbdl allhat egy kirandulas megtervezése?
Huzd a Iépéseket a megfeleld helyre!

Lépések:
o Utazas
e Menetjegyvasarlas
o FElmények megosztasa
o Uti cél kijelolése

e Menetrend vizsgalata

Helyes sorrend:

2. Prezentaciodkészités (9/30)
Szoveg:

Zo¢ prezentaciot készit torténelemorara, amelyben az 6kori Roémat és az 6kori
Gorogorszagot hasonlitja 6ssze kiilonb6zd szempontok mentén.

Feladat:

Melyik esetben melyik diaelrendezést célszerii valasztani?



Diaelrendezések:
e Ures
e Osszehasonlitas
e Cim dia

Parositas:

3. Pletyka (12/29)

Weores Sandor: Pletykazé asszonyok

Kérdés:

A kijelolt szoveget tobbféle modon lehet lemasolni.

Melyik modszer NEM alkalmas erre?



Valaszok:

A)CTRL + C
B) jobb gomb — Misolas
C) CTRL+V

D) Misolés ikon az eszkdztdron

4. Blokkprogramozas alapfogalmai (7/30)
A feladat a blokkfajtak felismerése.

Blokkok:
e vy legyen 0
e ha y = 0 akkor
e ismétlés 4 alkalommal

® varakozas 100 ms

Parositas:

5. LEGO robot iranyitas (10/29)
Motorértékek:

1. Bal motor 50% — Jobb motor 50%



2. Bal motor -30% — Jobb motor 30%

3. Bal motor 60% — Jobb motor 50%

4. Bal motor 30% — Jobb motor 100%
Mozgasok:

e Egyenes vonalban eldre halad

e Helyben forog balra

e (Gyorsan, kis ivben balra kanyarodik

e Lassan, nagy ivben jobbra kanyarodik

Parositas:

LEGO robot iranyitas

A LEGO robot ugyanugy miikddik, mint az igazi tank, a jobb és bal oldali lanctalpat kiilon-
kiilon motorok hajtjak. Az irdnyvaltas ugy lehetséges, hogy a motorok eltérd sebességgel,
vagy akar eltérd irdnyban is forognak. A haladas irdnya és a forgés sebességének mértéke
beallithatd, ha pozitiv az érték, akkor a motor elére forog, ha negativ, akkor ellenkezd
iranyba. A forgés sebességét szdzalékban adhatjuk meg, a 100%-os érték a leggyorsabb, amire
a motor képes. Ez az érték mindkét motornal megegyezik.

Kérdés
Mely sebességbeallitasok mely haladasi iranyoknak felelnek meg?
Huzd az értékeket a megfeleld helyre!

Motorbeadllitdsok
Bal motor: 50%
Jobb motor: 50%

Bal motor: -30%
Jobb motor: 30%

Bal motor: 60%
Jobb motor: 50%

Bal motor: 30%
Jobb motor: 100%



Lehetséges mozgasok
e Gyorsan, kis ivben balra kanyarodik

e Egyenes vonalban eldre halad
e Helyben forog balra

e Lassan, nagy ivben jobbra kanyarodik

6. Kommunikaciods feltletek (8/29)
Feladat:

Csoportositsd a szolgaltatasokat.

e Telefonalas
e Videohivas / hanghivas

e Chat

e Blogok, vlogok
o Hirlevelek
o Elektronikus levelezés

o Forumok

Valos ideji

Nem valos ideju

6. Tudatos médiahasznalat (6/29)




Fogalmak:
e M¢ m (meme)

o Fake news

e Deepfake

8. Erdei dron (11/30)

A dron a program végrehajtasa kozben éallatokat talal.
Vilaszok:

A) nyul — réka — mokus — vaddiszn6

B) nyul — moékus — vaddiszn6 — réka

C) réka — nyal — mokus — vaddisznd
D) mokus — nyul — réka — vaddisznd




CE

9. Szabaduldszoba Iakatkc_'Jd _(13/30)

Eh
s

A nyilak alapjan a START mez6tol 1épkediink.

10. Billentydkombinacidok (13/30)

Parositas:

Mentés « — SHIFT + ENTER
Uj sor e — CTRL+V
Misolds e CTRL+C

Mindent kijels] e - CTRL+A
Kivigis e ~—~CTRL+S

Beillesztés o —~CTRL+X



